
Funk
Einpark
Hilfe 

Lautsprecher
RT 86 und RT 88

Einbau 
Anleitung

ISZ3040005
(Heck System A-5016-4H-B)

Analog Lautsprecher ohne CAN Controler

ISZ3040007
(Front/Heck System A-5016-8FH-CB)

Lautsprecher mit CAN Controler

ISZ3040006
(Front System A-5016-4F-CB)

Lautsprecher mit CAN Controler
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Lesen Sie die gesamte Einbauanleitung sorgsam durch, bevor sie mit 
der 
Installation beginnen. Sie beinhaltet Informationen darüber, wie die 
Einparkhilfe fachgerecht eingebaut wird. 
Der Einparkhilfe darf nur von Fachleuten eingebaut werden, da moderne 
Fahrzeuge mit kostenintensiver Elektronik ausgestattet sind, 
welche durch unangemessenes Handeln leicht 
beschädigt werden kann.
Altendorf GmbH und Isuzu Sales Deutschland kann für keine Fehler 
aufgrund falscher Installation verantwortlich gemacht werden.

Wichtige Einbauhinweise:

1. Trennen Sie immer das Massekabel von der Batterie, bevor 
Sie mit der Installation beginnen.

2. Benutzen Sie immer die beiliegende Einbauanleitung.
3. Überprüfen Sie, ob die Rev. Nummer des Aufklebers mit der 

Nummer der Einbauanleitung übereinstimmt.
4. Halten Sie den evtl. notwendigen Radiocode bereit.
5. Nicht benötigte Kabel sind fachgerecht zu isolieren.
6. Benutzen Sie nur Multimeter bei der Messung.
7. Alle Kabel sind zu löten.
8. Alle Verbindungen sind von der Steckerseite aus zu 

betrachten.
9. Die Sensoren sind nicht lackierbar

Achtung 
bei Abklemmen der Batterie wird das Fahrzeug auf 
Werkeinstellung zurückgesetzt

Tip: Nutzen Sie den Link zum Einbauvideo

 http://www.youtube.com/watch?v=if0sNc2MdnE

             ISZ3040005
ISZ3040006
ISZ3040007
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1 x Analog Lautsprecher

a

8

1 x

2 x schwarz 2 x blau
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Inhalt

ISZ3040005 Heck System

4x 10° Adapter

4 x

2 x10 x

1 x

1 x 1 x

1 x



Front System

4 x

4 x Braun
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Inhalt

1 x

1x

2 x

10 x

1 x

4 x

16

16
1616

1616

ISZ3040006

4 x

1 x

1 x

1 x

1 x

1 x Can Lautsprecher

Taster Neu



1 x Can Lautsprecher

4 x

2 x

2 x schwarz 2 x blau 4 x braun
3 x

10 x

1 x

1 x

8 x

Front/Heck SystemISZ3040007

1 x

2 x

4x 10° Adapter

4 x

1 x
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Taster Neu



Heck Sensor Installation

72cm
48cm

17,5cm

Tip: Um die beiden inneren 24 mm Löcher 
besser bohren zu können, lösen Sie bitte zuvor 
die 3 inneren Muttern der Plastekappe. 

Modul hinter rechter Heckleuchte verbauen 
und wie gezeigt anschließen:
Blau/Schwarz auf Rot/Gelb
Braun auf  Schwarz der Rückfahrlampe
Die Kabel sind fachgerecht zu verlöten und 
isolieren.
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5,53 m
m
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51

2

R

Schwarz

Braun

Schwarz

Blau

Blau

Blau/Schwarz

9

8

4

4

3

3

3

4

D

Schematische Darstellung Heck Sensor Installation

!
Brücke trennen

10° Adapter



Front Sensor Installation

74cm

6
cm

1
2
cm

Demontieren Sie den Stoßfänger wie von ISUZU beschrieben.
Zeichnen Sie von Außen die Maße für die Löcher an.
Bohren Sie die Löcher mit einem 18 mm Bohrer (oder nutzen das optionale Werkzeug LL-
18)
Reinigen Sie gründlich die Innenseite des Stoßfängers.
Kleben Sie die Adapter ein.
Achtung: Die Kabel der Sensoren müssen wagerecht liegen!
Anschließend Sensoren in die Adapter einclipsen.
Kabel zu den Sensoren verlegen.
Modul wie gezeigt befestigen.
Stoßstange wieder montieren und Spannungskabel zur Batterie verlegen (erst anschließen 
bevor Anlernprozedur gestartet wird)
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!

55,94 m
m

47,50 m
m

Befestigung Frontmodul 
an NS Fassung

Sensor mittig auf Steg
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D

ABS

Braun5

Braun
5

5
Braun

8

9

5
Braun

Braun

Blau/Schwarz

Gelb/Schwarz
nicht anschließen

Schematische Darstellung Front Sensor Installation

888888

Km/h

Brücke nicht trennen



 Lautsprecher Installation

Taster auf Schalterblindkappe kleben.
Schwarze Kabel auf Masse (z.B. OBD 
Stecker PIN 4&5)
Rotes und Weißes Kabel mit Rot/schwarz 
vom Lautsprecher verbinden.

Anschluss Can Lautsprecher am OBD-
Stecker:
Blau/Schwarz auf Pin 16 (Weiß/Rot - 
Dauerplus)
Braun auf Pin 4 oder 5 (Schwarz-Masse)
Orange/Grün auf Pin 6 (Blau - Can High)
Orange/Braun auf Pin 14 (Gelb/Weiß - 
Can Low)
Rot/Schwarz mit Taster Rot/Schwarz 
verbinden.
Alle Kabel verlöten und fachmännisch 
isolieren
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Ablagefach unter der Lenksäule
(OBD Fach)



D
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1

1

1

Schematische Darstellung Lautsprecher Installation

1

Gelb/Schwarz  nicht anschließen

Schwarz/Rot  nicht anschließen

Blau/Schwarz

Braun

 1

+15/54

ON

Orange/Grün 

Schwarz/Rot

Blau/Schwarz

Braun

 1

+30/ 12V

Orange/Braun

Lautsprecher Installation gilt nur für Heckeinbau

 CAN-BUS Lautsprecher Installation
Front & Front/Heck Einbau

Can Low
Pin 14 OBD

Low

Can High
Pin 6 OBD

High

Schwarz

Kann am 
OBD-Stecker
mit 
abgenommen 
werde
Pin 16 +30
Pin 4&5  
Masse



D1
ON

Spannungsversorgung 
am Front Modul

D2

Rückwärtsgang einlegen

51

2

R 3

4

D3

Innerhalb 4 Minuten* 
Zündung einschalten

Vorbereitung

Start Anlernung

Beide Tasten
 für 5 Sek drücken

Zwei Pieptöne und doppel Blinken der  LEDs
Zeigt Start der Anlernung.

T > 5Sec

D4 D5

Front System Lernfunktion
(A-5016-8FH-B/A-5016-4F-B) 

Warten Sie auf den hohen Piepton und
Dauerleuchten  der rechten gelben LED.

Heck System Lernfunktion
(A-5016-4H-B)

Drei Signaltöne und Drei Doppelblink beider  LEDs
Erfolgreiche Anlernung.

D6 D7

D8

OFF

Zündung AUS 
Ende

D9

Einmalige SELBST LERN PROZEDUR

Nachdem die Anlage vollständig eingebaut ist muß der Lautsprecher mit den Modulen zu „verheiratet“ werden.
Jetzt folgt schematische Erklärung.
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Ende der Anlernprozedur

Warten Sie auf den niedrigen Piepton und
Dauerleuchten der linken roten LED.

 Beep Beep

LED AN
Gelb

LED AN
Rot

Nachdem die Anlage vollständig eingebaut ist muß der Lautsprecher mit den Modulen  „verheiratet“ werden.
Erst jetzt schließen Sie das Frontmodul an! 
Nun haben Sie 4 Minuten Zeit um die Anlernprozedur zu starten.
Schalten Sie die Zündung ein.
Legen Sie den Rückwärtsgang ein.
Halten Sie beide Tasten des Lautsprechers für min. 5 Sekunden gedrückt bis ein Kontrollton kommt. Dann beide Tasten sofort 
loslassen.
Zuerst wird das Frontmodul angelernt (wenn vorhanden)
Danach wird das Heckmodul angelernt (wenn vorhanden
Das erfolgreiche Anlernen wird jeweils mit 3 maligen Blinken der gelben LED für Front und der roten LED für Heck bestätigt.
Nachdem auch das Heckmodul angelernt ist, folgt ein sog. Einschaltkontrollton für das Heckmodul.
Jetzt Zündung ausschalten - Fertig-
Testen Sie jetzt das System:
Zündung einschalten. Gelbe LED muß leuchten Sensoren vorn müssen reagieren. Fahren Sie langsam über 10 Km/h Gelbe 
LED muß ausgehen. Unter 10 Km/h muß Gelbe LED wieder „AN“  sein.
Legen Sie Rückwärtsgang ein. Einschaltkontrollton muß kommen Sensoren hinten müssen reagieren.
Der Taster dient der manuellen Abschaltung/Einschaltung

Hoher
Ton

tiefer
Ton

 Beep Beep Beep

LED AN
Gelb

LED AN
Rot

Handbremse lösen



Die Übersicht zeigt alle Parameter, die  geändert werden können. Für den D-Max ist aber 
keine Änderung notwendig
WARNUNG! Unprofessionelle Parameter Änderung kann den Nutzen des Gerätes erheblich 
einschränken

PROGRAMMIER PROZEDUR
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H1
ON

 Zündung einschalten

H2

Rückwärtsgang einlegen

51

2

R 3

4

H6

H3

>5 Sekunden

Linke Taste für 5 Sek. drücken

Betätigen Sie den linke Taste "Y"
Mal, um die Einser zu

programmieren

Beginn der Prozedur LED`s AN.

Warten Sie auf Bestätigung des
  Codes durch Wiederholung

des akust. / opt. Signals

Beispiel (X = 1 Y = 4): X-Taste = 10 ner Taste rechts, Y-Taste =1 ner Taste links
CODE NR. 14 (20 Sekunden Abschaltverzögerung der Front Sensoren)

>5 Sekunden
Taste 5 Sekunden drücken

1
Rechte Taste 1x drücken

 (LED geht aus + akustische
 Signal für 1 Sekunde)

4
Linke Taste 4x drücken

 (LED geht aus + akustische
 Signal für 4x1 Sekunde).

LED ON LED ON

Innerhalb 5 Sekunden
 ab H5 für weitere

Programmier-Funktionen oder
Deaktivieren Sie die Taste

Nach Beendigung quittiert die
 rechte LED (10ner) 1x

akustisch / optisch

OFF

H5

X

H4

Y

Drücken Sie die rechte Taste "X"
Mal, um die „Zehner“ zu

programmieren

H7 H8

Nach Beendigung quittiert die
 linke LED (Stück) 4x

akustisch / optisch Signal

Auf der Internetseite:  ist ein Link des www.a-a.de
Einbauvideos vorhanden.
 http://youtu.be/Qfu_BJSLjYc

Funktionsprozedur

Zündung ausschalten
Beendigung der Programmierung

Beep

X= Y=

X= Y=

http://www.a-a.de
http://youtu.be/Qfu_BJSLjYc


D
Programmierbare Funktionen 

Fett gedruckte Werte = Werkseinstellungen 
Eine Änderung für den Einbau am D-Max ist nicht notwendig

Abschaltverzögerung Front Sensoren

Speed Signal Quelle
(Abgriff im Fahrzeug oder im Motorraum)

No. 1  3
No. 1  4
No. 1  5
No. 1  6

Speed signal
20 Sekunden
40 Sekunden
60 Sekunden

No. 1  7
No. 1  8
No. 1  9

1 Sekunden
3 Sekunden

Dauerton

No. 2  1
No. 2  2

Lautsprecher
Front Modul

Erfassungsbereich der äußeren  Front Sensoren

No. 2  3
No. 2  4
No. 2  5

50 Cm
80 Cm
90 Cm

No. 2  6
No. 2  7
No. 2  8

120 Cm
160 Cm
180 Cm

No. 2  9
No. 3  1
No. 3  2

50 Cm
55 Cm
80 Cm

No. 3  3
No. 3  4
No. 3  5

50 Cm
55 Cm
90 Cm

Stop Zone Heck  Sensoren

No. 3  9
No. 4  1
No. 4  2
No. 4  3

30 Cm
35 Cm
45 Cm
70 Cm

Lautstärke Signal für Front

No. 4  4
No. 4  5
No. 4  6

AUS
Niedrig
Hoch

Lautstärke Signal Heck

No. 4  7
No. 4  8
No. 4  9

AUS
Niedrig
Hoch

Reserverad & AHK Ausgleich

No. 5  1
No. 5  2
No. 5  3
No. 5  4

AUS
Kleinl
Mittel
Groß

Zeitverzögerungsdeaktivierung Heck Sensoren
(OES Installation)

No. 5  5
No. 5  6
No. 5  7

AUS
 5 Sekunden
10 Sekunden

Anzahl der V-Signal Impulse

No. 5  8
No. 5  9
No. 6  1
No. 6  2
No. 6  3

03
08
12
25
30

Einstellung für
niedrige Sensitivität der Sensoren

No. 9  7
No. 9  8

Niedriger Heck Einbau
Niedriger Front Einbau

Rücksetzung auf Werkseinstellung No. 9  9 RESET

888888

Km/h

Sec.

Sec.

Dauer des akustischen Signals
der Front Sensoren im Falle eine Hindernisses

Funktion Beschreibung No.  X  Y
Programm

Werte

Erfassungsbereich der inneren Heck  Sensoren

Erfassungsbereich der  inneren Front Sensoren

Erfassungsbereich der äußeren Heck Sensoren

Stop Zone der Front Sensoren 
Links/Rechts = Äußere       C = Innere

No. 3  6
No. 3  7
No. 3  8

LR=25Cm
LR=25Cm
LR=35Cm

 C=25Cm
 C=35Cm
 C=50Cm

CAN-BUS Status
No. 6  4
No. 6  5

AN
AUS

Kontrolle ob Can Bus erkannt wird No. 9  1 Test Funktion

Front Sensoren Abschaltung wenn V-Signal  > 10 Km/h
(Staufunktion) siehe Seite 16

No. 6  6
No. 6  7

AN  R-Gang
AN < 10 Km/h
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- Doppeltes akustisches Signal und Blinken der LEDs am Lautsprecher + 
externe LED für ca. 10 Sek. ( HF-Signal fehlt) 
Der Doppelton wird vom Lautsprecher wiederholt, wenn kein Kommunikationssignal vom 
Front- oder Rückmodul erhält. Dies kann bei einer möglichen Frequenzstörung oder 
wegen einer falschen Positionierung des Moduls im Fahrzeug auftreten. Modul anders 
platzieren
- Andauerndes Akustiksignal für 3 Sek. bei Einschalten der Zündung oder bei 
Einlegen des Rückwertsgangs. (Sensoren ungewöhnliche Warnung) 
Wenn ein oder mehrere Sensoren defekt sind, gibt der Lautsprecher einen Piepton für 3 
Sek. von sich; gefolgt von einem Signal, welches eine bestimmte Anzahl wiederholt wird je 
nach Position der Sensoren.
Beispiel: 
2 hohe Signaltöne = Abweichung am Frontsensor Nr. 2
     

888888

Km/h

ON

12/24V =             XX

FBSN- RF

REAR UNIT

51

2

R 3

4

12/24V =             XX

FBSN- RF

REAR UNIT +12/24V

4

3

Anzahl der
defekten Heck-
sensoren mit
einem tiefen
akustischen 
Signalton 

2

1

-Selbstanlernung wird nicht abgeschlossen:
Prüfen Sie ob alle Sensoren richtig angesteckt sind
Prüfen Sie ob Sie eine stabile +15 haben (blau/sw Kabel), nehmen Sie testweise für den 
Lautsprecher den Batterieplus +30

4

3

2

1

Anzahl der
defekten Front-
sensoren mit
einem hohen
akustischen 
Signalton 

Problemlösung
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- Das Heck Modul lernt sich nicht an.
A) Stellen Sie sicher, dass vom Heck Modul die schwarze Kabelbrücke getrennt ist.
B) Stellen Sie sicher, dass das Heck Modul korrekt eingeschaltet ist.

-Die gelbe LED + externe LED schaltet ein, aber das System erkennt nicht jedes Hindernis
A) Stellen Sie sicher, dass das Front-Modul korrekt eingeschaltet ist.
B) Das Front-Modul hat sich nicht angelernt, führen Sie die Selbstanlernung durch.

Verschmutzte Sensoren (Dreck, Schnee, 
usw.)

Sensoren reinigen.
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Technische Daten

Technische Daten - Front und Heck Modul
Nominal Spannung ..............................................................................9 - 30V
Stromaufnahme wenn System  AN ..............................…...................120mA max
Stromaufnahme wenn System  AUS (Stand by)..................................8.5mA
Temperature Bereich .........................................................………..….-25/+70° C
Ultraschall Frequenz .........................................................……...........40KHz Funk 
Frequenz.........................................……......              ..........................868 Mhz

 Technische Daten - Lautsprecher CAN Lautsprecher*
Nominal Spannung...............................................................................9 - 30V
Stromaufnahme (wenn System AN).....................................................120mA max
Stromaufnahme (wenn System AUS)................................................0mA  , 8,5 mA*
Temperatur Bereich ...................................................................……   -25/+70° C 
Funk Frequenz............................       .............……..............................868 MHz

Notizen



Schaltplan Funkeinparkhilfe A-5016-4H
Automatische Abschaltung Heckmodul

bei AHK 

Schwarz/Blau

Braun

12/24V=             XX

FBSN-RF

REAR UNIT

Gelb/Schwarz

Heckmodul
Anschlussbeispiel am Fahrzeug

+12/24V

Lampe Rückfahrleuchte

ISO 11446 - 13 polige Steckdose

Anschluss Anhänger

E-Satz 13 polig !!!

12/24V =             XX

FBSN- RF

REAR UNIT
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Masse über Anhänger
zur Abschaltung



Einbaulage RT 88 Front
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Auf folgenden Seiten wird gezeigt, an welchen Stellen die Sensoren
bei einem Isuzu D-Max ab MJ 2017 (RT 88) angebracht werden.

Isuzu D-Max MJ 2017-



Mitte Stossstange

Einbaulage Sensor Fahrerseite außen

Sensoren eingebaut Fahrerseite

6cm
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Isuzu D-Max MJ 2017-



40cm 40cm

50cm 50cm
52,5cm 52,5cm

Maße sind nur Anhaltspunkte, genaue Bemaßung von Innen.
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50cm

52,5cm

Einbauhöhe Sensoren Mitte

Einbauhöhe Sensoren Außen

Isuzu D-Max MJ 2017-
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