Einparkhilfe fiir
Toyota-
Fahrzeuge (Front)

Lautsprecher

Optionales Display EHnbas
Plug & Play Kabel Anleitung

Kompatibilitatsliste
Die Liste wird stetig erweitert. Frr eine genaue Liste stellen Sie bitte eine Anfrage an info@a-a.de.

Aygo X I1l (2022 -)
C-HR Hybrid (2016 -)
Yaris (2020 -)

LL-EPS4019F-TYO01
LL-EPS4019F-TY02
LL-EPS4019F-TYO03

Nachdruck, Veréffentlichung und Anderung verboten! Altendorf GmbH 11/2023
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EPS4019F-TY

Kabellose Heck-Einparkhilfe mit 4 Sensoren (Werkseinstellung)
(Kabellose Front-Einparkhilfe wenn Parameter N°2 = 01)

Inhalt

®fy GRAU/ROT

®1x ®1x

WEISS/BLAU GELB/SCHWARZ

Mit einem Klick auf den entsprechenden Artikel gelangen sie in unseren Onlineshop www.a-a.de
Bendtigtes Werkzeug
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Pin-Belegung des Steckers am Mastermodul

- BRI
LB

ST S ST ST ST ST N
. \ERNNERNVERNNERNNERNNERN

E braun - Masse @ ! blau/schwarz - +12V

. blau - Lautsprecher @ gelb - Lautsprecher
weil} - Display schwarzes Kabel weil} - Display rotes Kabel

weild - Display weilles Kabel weil/blau - Handbremse
weil} - Taster schwarzes Kabel weild - Taster rotes Kabel

@ weil} - Taster weiles Kabel grau/rot - Radio Mute

gelb/blau - +15 (nur GPS-Anlagen) @ gelb/schwarz - Geschwindigkeit

Lautsprecher Klebetaster

U A
Pin5 - Schwarz
Pin 2 - Blau Pin6 - Weif}
Pin 9 - Gelb Pin 12 - Rot

LED - Display
\ Pin 3 - Schwarz
Pin4 -Weil
Pin 10 - Rot
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Wichtige Einbauhinweise:

Lesen Sie die gesamte Einbauanleitung sorgsam durch, bevor Sie mitder
Installation beginnen. Sie beinhaltet Informationen darlber, wie die EPH
fachgerecht eingebaut wird.

Die EPH darf nur von Fachleuten eingebaut werden, da moderne Fahrzeuge mit
kostenintensiver Elektronik ausgestattet sind, welche durch unsachgemalies
Handeln leicht beschadigt werden kann.

Altendorf GmbH kann fiir keine Fehler aufgrund falscher Installation
verantwortlich gemacht werden.

1.

NoakwN

®

10.

11.

12.

13.

14.

ACHTUNG! 4

. o [O)

Einbaupositionen M

der Sensoren beachten! &

Sonst falsche Darstellung 2 2

in der LaserPark App 2 1
w

Trennen Sie immer das Massekabel von der Batterie, bevor Sie mit
der Installation beginnen.

Benutzen Sie immer die beiliegende Einbauanleitung.
Halten Sie den evtl. notwendigen Radiocode bereit.
Suchen Sie eine geeignete Stelle fir die Montage des Moduls. ¢
Nicht bendtigte Kabel sind zuisolieren. &
Benutzen Sie nur Multimeter bei der Messung.
Alle Kabel sind zu I6ten. Sollten Massedsen verwendet werden,
sind diese nach dem Verpressen zusatzlich zu verléten. Benutzen
Sie nie ,Stromdiebe” 0.3.

FUhren Sie abschlieend eine Probefahrt durch und testen Sie
dabei die Funktionen der EPH.

Wenn die EPH mit GPS ausgestattetist (EPS4019-GPS/
EPS8019-GPS), prufen Sie unbedingt vor dem festen Einbau die
Empfangsqualitdtam Einbauort!

Stellen Sie dazu den Parameter 10 auf Funktion 11 um, der
GPS-Status wird nun im Display angezeigt.

Beachten Sie bei einer Front-EPH den Einbau des LED-Tasters
(Seiten 14, 20)

Eine Liste verfugbarer Ersatzteile finden Sie am Ende dieser
Einbauanleitung. Die Einzelteile in der Stlckliste auf Seite 1

sind ausserdem mit unserem Shop verlinkt.

Wird das gelb/schwarze Kabel am Mastermodul bei Einbau als
Frontanlage mit einem Geschwindigkeitssignal versorgt, so stellt
sich die Anlage automatisch in den Frontbetrieb um. (Display
zeigt,,CS*) (Parameter 37)

Die Heckanlagen sind auch ideal fur die Verwendung an
Wohnmobilen/Fzg. mit Heckklappenfahrradtragern geeignet.
(Parameter 60, 61,62 sowie Bedienung Hecksystem)
Befestigen Sie Kabel/Steuerteile keinesfalls an stark
stromfiihrenden Bauteilen wie zB. der Batterie!

4

EPS8019-GPS

o O N o
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LACKIERUNG DER SENSOREN

A1 | PLASTIKPRIMER

Abliiftzeit vor dem Auftragen des Klarlackes beachten.

A3 | Klarlack

Adapterring erst nach vollstiandigem Aushérten der Farbe entfernen und
ersetzen.

"Ad]
£,

18 mm 16 mm
mit Ring Ohne Ring

Seite 5



HINWEISE ZUM EINBAU 4019F Front
A (Parameter n°2 = 01)

()

D
Um Falschanzeigen beim Einbau in Metall-

StoRfanger zu vermeiden, ist es unerlésslich
die optional erhaltlichen Adapter zu verwenden

7N

Optionaler LED-Taster bei Verwendung als
Frontanlage

Mitdem LED-Taster istes mdglich, die Front-
Einparkhilfe temporar oder dauerhaft (zum Beispiel
im Falle einer Falschanzeige oder Sensordefekt)
abzuschalten.

Wenn das System ,auf Zeit" gestelltist, istes

ebenfalls mdglich, es mitdem Taster wieder zu
Rot Pin 12 reaktivieren.
Weil Pin 6
Schwarz Pin5

OPTIONALES

oa N°4
DISPLAY N"3

N°10

Anschluss

N°3 Schwarz
N°4 Weilk
N°10 Rot
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EINBAU DER FRONTSENSOREN

50 cm
=|40 cm
_ 50 cm
H min=‘40 cm
.
40 cm

SR —

10cm————  32cm l32cm

g ——

ACHTUNG:
Die Frontsensoren NIEMALS unterhalb der Mindesthéhe H min in den Punkten F1, F2, F3
montieren.
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EINBAU DER FRONTSENSOREN

OPTIONAL AL18
“Empfohlen”

- N |
R
E@OPTIONAL

@ 218 Q@ 222
18mm ) e
g_ .
@ 916 OPTIONAL AL16
— “Empfohlen”
16mm (—7) | JL |+
—~ e
L - kﬁ

© 024] @
.

@24
Y



https://www.a-a.de/A-5016---A-5018-PW.html
https://www.a-a.de/A-5016---A-5018-PW.html
https://www.a-a.de/A-5016---A-5018-PW.html
https://www.a-a.de/A-5012-PW.html
https://www.a-a.de/A-5012-PW.html
https://www.a-a.de/A-5012-PW.html

EINBAU DER FRONTSENSOREN

\

Braun

(G
J

N
\\M
SN

Schwarz/Gelb fiir
Geschwindigkeits-
signal verbinden
(nicht empfohlen)
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ANSCHLUSS DER FRONTSENSOREN

L1 @ Frontmodul

ANTENNE
Nicht kiirzen
Nicht auf Metall +12/24V

|
legent 5| AUISCHWARZ

BRAUN

SCHWARZ/GELB

Optional:
Geschwindigkeitssignal

2.5m TP @
25m (2]
T E % o

2.5m
o) D

25m 5 %e (2]

HINWEIS: Die Spannungsversorgung kann an Ziindungs- oder Dauerplus
angeschlossen werden. Das Geschwindigkeitssignal kann mit dem Frontmodul
verbunden werden, aber nur, wenn es nicht im Cockpit verfiigbar ist. Wenn mdglich,
ist immer die Verbindung zum Mastermodul (1A) zu bevorzugen.

Spezielle Konfigurationen (Funktion 20)
2 Sensoren 3 Sensoren

@ @ ® 2@ o
Installation Installation
o 1B A g B

Nur die hervorgehobenen |
Kabel verbinden !
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EINBAU DES MASTERMODUL

M3 Anschluss EPS$4019 Front
® =
[ o2
[ CE
ol BLAU/SCHWARZ +15/54
= BRAUN
1/

Optional: Radio - mute

) e———— ==
7 WEISS/BLAU ®)
4 Optional: Handbremssignal « .

o GELB./SCHWARZ.. _ - “K)
Optional: Geschwindigkeitssignal &y
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ANSCHLUSS Mastermodul

SCHEMA DES SATZES IM FAHRZEUG

/"

N
Der Lautsprecher kann frei am
best geeigneten Platz positioniert
werden.

Anschluss Fixierung mit Klebe- /,—\/\\
Lautsprecher ‘ ‘ H H H H H pad /4 ﬂ/
[ zLe] =]
OEmEET W /"
" S >
Master- W
modul
O
TEs]l Fixierung mit Schrauben

Mit Schrauben
hier befestigen

Taster |

- Kurz driicken schaltet
System an/aus (LED
an/gedimmt)

- Stérung des Systems:
5 Sekunden gedriickt
halten (Signalton) um

das System bis zum .

néchsten P'|n 5 Schwarz
Ziindungswechsel _ > Pin6 Weil
abzuschalten (LED aus) Pin12 Rot
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ANSCHLUSS Kombiinstrument

Abgriff am Kombiinstrument fiir Yaris

Der benétigte Stecker befindet Geschwindigkeitssignal PIN 20
sich hinter dem Kombiinstrument. Masse PIN 23
Ziundungsplus PIN 38

HE
White

[7Te o] Tro[11[12][13][14} !j1?|18|1g| [20]21]22 ]

[23]24]25] [26]27]28 [31][32][33][34]35] T[36[37[38] h
ke /

90980-12E01
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ANSCHLUSS Kombiinstrument

Abgriff am Kombiinstrument fiir Aygo X

Der benétigte Stecker befindet Zindungsplus PIN 21
sich hinter dem Kombiinstrument. Masse PIN 31
Geschwindigkeitssignal PIN 38

HE
White

[7TeTo] o232y Yisl[e]li7[iefie] [20f21]22] )

[23]2a]25] (26[27]28][29][30] [31][32][33[34]35] [26[37[38] b
[ 7 )
ke /

90980-12E01
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ANSCHLUSS Kombiinstrument

Abgriff am Kombiinstrument fiir C-HR

Der benétigte Stecker befindet Geschwindigkeitssignal PIN 6
sich hinter dem Kombiinstrument. Masse PIN 21
Zundungsplus PIN 39

G6
Schwarz

1311415]16[17]|18]19]20
33|34|35|36|37)38|39|40
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SELBSTLERNPROZESS

Die Module kommunizieren kabellos. Das Mastermodul erkennt die Slavemodule
(Front und/oder Heck) im selben Fahrzeug indem es ihre einzigartigen

Identifizierungscodes anlernt.

Bei Frontanlage

Vorbereitungen

Nur Heckanlage

Frontmodul mit Innerhalb 2 Minuten Ruckwartsgang
Spannung Ziindung ein einlegen
versorgen

Beginn des Anlernprozesses

Ll N s
[ O\ _ [ El-

i N [
"

[ES] /71 N
@ blinking
. ald |[5

.FS* oder ,CS*im Display

[ 4] o

[ES]

B

Beide Kndpfe des Mastermoduls
gedrickt halten

oo

) (L€
100

Display zeigt

| Py

Wenn LE im Display erscheint,
Knépfe SOFORT loslassen

6 | o Ft

f -

(JF% ‘,& Werks-
\@@)|| einstellung
e —
Kunden-
einstellung
Wechselt das Display auf FS oder
CS ist die Anlernprozedur ab-
geschlossen; testen Sie die korrekte

Funktion des Systems

[a]
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PARAMETEREINSTELLUNG

Das Mastermodul ist mit einem Display und zwei Kndpfen ausgestattet.
Damit ist es moglich, einige Parameter des Gerates anzuzeigen und
einzustellen

WARNUNG! ————
Der unprofessionelle Gebrauch dieser Einstellungen kann die Leistung {1254 5
des Gerétes erheblich vermindern!

Parameter “FACTORY SETTINGS” (= Werkseinstellungen)

Parameter “CUSTOM SETTINGS” wenn einer oder mehr Parameter
von der Werkseinstellung abweichen

~
LN

Beginn der Parametereinstellung

Driicken Sie einen der beiden Knépfe langer als 2 Sekunden. Das
Display zeigt nun den aktuell ausgewéhlten Parameter. (Liste aller
Parameter auf den folgenden Seiten)

=

Wabhlen Sie den zu &ndernden Parameter, nach unten mit dem linken,
nach oben mitdem rechten Knopf.

2|
-

Driicken Sie wieder einen der beiden Knépfe langer als 2 Sekunden. N
Der eingestellte Wert des Parameters blinkt. -

Andern Sie den Wert mit dem linken Knopf nach unten, mitdem rechten  «
Knopfnach oben. -5

I ] PR L g )
- -8
|

Driicken Sie einen der beiden Knépfe langer als 2 Sekunden wird der
Wert gespeichert und die Nummer des ausgewahlten Parameters wird
wieder angezeigt.

WICHTIG: zur Bestétigung der getétigten Anderungen gehen Sie aus d 5
dem Ruckwartsgang und legen Sie diesen wieder ein, warten Sie |-
mindestens 2 Sekunden.

Werkseinstellungen wiederherstellen
Um die Werkseinstellungen wiederherzustellen halten Sie einen der beiden Knépfe
fur mehr als 5 Sekunden gedriickt um in den Programmiermodus zu gelangen.
Driicken Sie danach beide Kndpfe auf dem Gerét bis im Display “FS - FACTORY
SETTING” erscheint.

Servicedisplay
Indem Sie den rechten Knopf "n" mal driicken wéhlen Sie eine der
Zusatzfunktionen des Displays wie im Parameter N°10 der Programmiertabelle
beschrieben.
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PARAMETER

Alle &nderbaren Parameter sind in der folgenden Tabelle aufgelistet und kénnen mittels der
Knopfe auf dem Mastermodul geandert werden

WARNUNG! Der unprofessionelle Gebrauch dieser Einstellungen kann die Leistung des
Geréates erheblich vermindern!

Funk.
Num.

Funktionsbeschreibung

01

Lautstidrke des Lautsprechers
00 Aus
01 Niedrig
02 Hoch (Werkseinstellung - FS)
11 Niedrig, nur fur Front-Hinderniserkennung
12 Hoch, nur fur Front-Hinderniserkennung
21 Niedrig, nur fur Heck-Hinderniserkennung
22 Hoch, nur fur Heck-Hinderniserkennung

02

Art des Mastermoduls
01 Front
02 Heck (FS)
03 Front + Heck

04

Aktivierung des Schlafmodus fiir GPS
00 Kein Schlafmodus, blau/schwarz an Ziindungsplus 15/54 (FS)
01 GPS Schlafmodus, blau/schwarz an Dauerplus
(Mit dem Anschluss von gelb/blau an Zindungsplus Pin 7)

07

Verzégerung der MUTE-Funktion Deaktivierung
00 inaktiv, 01 aktiv fir 1 Sekunde, 02 aktiv fiir 2 Sekunden
03 aktiv fur 3 Sekunden, 04 aktiv fiir 4 Sekunden
05 aktiv fur 5 Sekunden (FS)

08

Anzahl der Geschwindigkeitssignalimpulse (Imp./m)
01 - 99 [Impulse/m] FS=03
(zu diesem Wert wird der Wert aus Parameter 09 addiert)

09

Feinabstimmung der Geschwindigkeitsimpulse
0,0 - 0,9 [Impulse/m] FS=0,0

10

Service Display
00 nicht aktiv (FS)
01 Abstand des nachsten vorderen Hindernisses [cm]
02 Abstand des nachsten hinteren Hindernisses [cm]
03 Geschwindigkeit [km/h] (nur wenn Geschwindigkeistssig. angeschl.)
04 Anzahl der Geschwindigkeitssignalimpulse
05 Version der ECU software
06 Versorgungsspannung [Volt]
07 Temperatur des Frontmoduls [°C]
08 Temperatur des Heckmoduls [°C]
09 Signalqualitat des Frontmoduls [%] “E*” = kein Signal
10 Signalqualitat des Heckmoduls [%] “E_" = kein Signal
11 GPS Status. Das Display zeigt an:
“S_” = Suche “2d” oder “3d” = GPS vorhanden, “Eb” Signalfehler

12

LED-Anzeigen Einstellungen
1 (FS) = Display N2 fr Front und N1 fiir Heck Installation

N

1 ZW = Display N1 fur Front und N2 fir Heck Installation

Heck
Display || Display Display N1 = Artikelnummer (EPSDISP-BZ13)
Display N2 = Artikelnummer (EPSDISP-BZ13N2)
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PARAMETER FRONTMODUL

20

Anzahl der Frontsensoren
02,03,04 FS=04

21

Lautstéarke der vorderen LED-Anzeige
00 Aus (Werkseinstellung - FS)
01 Leise
02 Laut

22

Wechselansicht optionales Display
00 Standard (Werkseinstellung - FS)
01 gespiegelte Ansicht

23

Empfindlichkeit der Frontsensoren

9-49 FS=00
25 Erfassungsbereich der mittleren Frontsensoren )
45 - 120 [cm] FS=85 Uber 100cm zeigt
Display 10 - 12

26

Erfassungsbereich der dueren Frontsensoren
45 -90 [cm] FS=60

27

STOP-Zone der mittleren Frontsensoren
30 - 50 [cm] FS=35

28

STOP-Zone der duBeren Frontsensoren
30 -50 [cm] FS=35

29

Unterdriickung tiberstehender Teile
00 Funktion deaktiviert (FS)
05,10,15,20,25,30 Unterdriickung Uberstehender Teile vom StoRfanger
in Zentimeter
99 automatische Unterdriickung

IMHINWEIS: Nur dndern, wenn ein hervorstehendes Teil existiert. Wert so
lange erhéhen, bis dies nicht mehr erkannt wird.

31

Unempfindlichkeit gegen Stérungen
00 Standard AUS
01 Hoch EIN (FS)

32

Erkennung sehr naher Hindernisse
00 nicht aktiv (FS)

01 aktiv
Front Hindernis Anzeige
01 nur nahe Hindernisse, fiir 1 Sekunde (FS)
34 05 statische und sich zurtickziehende Hindernisse, fir 5 Sekunden
10 statische und sich zuriickziehende Hindernisse, fiir 10 Sekunden
99 alle Hindernisse

35

Zustand der mittleren Frontsensoren nach Einschalten des Frontmoduls
00 nicht aktiv
01 aktiv (FS)

36

Zustand der duBeren Frontsensoren nach Einschalten des Frontmoduls
00 alle Sensoren aktiv (FS)
01 Nur aktiv, wenn Riickwartsgang eingelegt (in Verbindung mit
Nutzung gelb/blaues Kabel Pin 7)

37

Abschaltung der Frontsensoren - Zeitfenster
00 = nicht aktiv, 10, 20, 30 - 60 [s] FS=20
(Schaltet automatisch auf 00, wenn ein Geschwindigkeitssignal vorliegt)
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Parameter Heckmodul

Heckmodul Einstellungen

40

Anzahl der Hecksensoren

02,03,04 FS= 04
41 Lautstdrke der hinteren LED-Anzeige
00 Aus (werkseinstellung - FS)
01 Leise
02 Laut
42 Wechselansicht optionales LED-Display
00 Standard (FS)
01 Gespiegelte Ansicht
43 Empfindlichkeit der Hecksensoren
-9 - +9 FS=00
4 Erfassungsbereich der hinteren mittleren Sensoren )
5 120 - 180 [cm] FS= 160 Uber 100cm zeigt das
Display 10 - 12
46 Erfassungsbereich der hinteren duBeren Sensoren
45 - 90 [cm] FS= 65
47 STOP-Zone der hinteren mittleren Sensoren R
30 -120 [cm] FS= 35 Uber 100cm zeigt das
Display 10 - 12
48 STOP-Zone der hinteren duBeren Sensoren
30 - 90 [cm] FS= 35
49 Unterdriickung iliberstehender Teile (z.B. auBenlieg. E-Rad, AHK)
00 deaktiviert (FS)

05,10,15,20,25,30 Unterdriickung tberstehender Teile vom
StoRfanger in Zentimeter

99 automatische Unterdriickung

I HINWEIS: Nur andern, wenn ein hervorstehendes Teil existiert. Wert so
lange erhéhen, bis dies nicht mehr erkannt wird.

51

Unempfindlichkeit gegen Stérungen

00 Standard AUS (FS)
01 Hoch EIN

52 Erkennung sehr naher Hindernisse
00 nicht aktiv (FS)
01 aktiv (nur wenn Paramter 49 = 0)

54 Hintere Hindernis-Erkennung
01 sich ndhernde Hindernisse, fur 1 Sekunde
05 statische und sich ndhernde Hindernisse, fir 5 Sekunden
10 statische und sich zuriickziehende Hindernisse, fiir 10 Sekunden
99 alle Hindernisse (FS)

55 Verzégerung der Aktivierung der Hecksensoren
00 Fahrzeug mit Schaltgetriebe (FS)
01 Fahrzeug mit Automatikgetriebe

Zustand der hinteren Sensoren nach Einschalten

56 00 alle Sensoren aktiv (FS)

01 Hecksensoren nur aktiv, wenn Ruickwartsgang auf Pin 7 liegt

(gelb/blaues Kabel) Siehe Seite 13

57

Abschaltdauer der Hecksensoren
00 - 30 [s] FS=00 (Mastermodul muss hierzu auf
Zundungsplus liegen)

60

Zustand der Hecksensoren bei Anhdngerbetrieb (Masse auf Pin 6, bsp. Riickw)
00 Sensoren deaktiviert (FS)
01 STOP-Zone wird entspr. der Parameter 61 und 62 eingestellt

61

Reichweite mittlerer Sensoren STOP-Zone Fahrradtréger (Pin 6 auf Masse)
100 - 130 [cm] FS= 100 Display zeigt 10-13

62

Reichweite duBere Sensoren STOP-Zone Fahrradtréger (Pin 6 auf Masse)
100 - 130 [cm] FS= 100 Display zeigt 10-13
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BEDIENUNGSANLEITUNG

FRONT SYSTEM

Die Frontsensoren kénnen in 2 Modi arbeiten:

A- Nutzung eines Geschwindigkeitssignals (internes GPS Signal oder
gelb/schwarzes Kabel)

B - Nutzung einer voreingestellten Deaktivierungszeit (Werkseinstellung
20 Sekunden bei EPS4019)

Unabhéangig vom gewahlten Modus werden Hindernisse signalisiert sobald die
Zindung eingeschaltet wird. Die Bereiche F2, F1, FC (siehe Bild
ERFASSUNGSBEREICHE)werden ebenfalls durch verschiedene Téne
dargestellt.

Die Reichweite der verschiedenen Bereiche kann entsprechend der Form des
Fahrzeuges angepasst werden.

HINWEIS: Hindernisse werden erst erkannt, wenn das Fahrzeug sich bewegt
(Ausnahme Bereich FC). Mit dem Parameter 34 ist es mdglich einzustellen, wie
Hindernisse angezeigt werden sollen.

Wenn das Radio einen “mute” Eingang besitzt, kann das Radio stumm geschalten
werden indem das Grau/Rote Kabel angeschlossen wird.

A-Nutzung des Geschwindigkeitssignals

(bei EPS4019F-GPS wird das Geschwindigkeitssignal des integrierten GPS-
Empféangers genutzt; bei EPS4019 muss das gelb/schwarze Kabel
angeschlossen werden um das Geschwindigkeitssignal des Fahrzeugs zu
nutzen)

Wenn Sie die Zindung einschalten werden die Frontsensoren aktiviert. Die
Sensoren schalten sich automatisch ab, wenn das Fahrzeug die eingestellte
Maximalgeschwindigkeit erreicht (ca. 10km/h).

Die Sensoren werden automatisch wieder aktiviert, wenn das Fahrzeug wieder
langsamer als die eingestellte Maximalgeschwindigkeit fahrt (ca. 10km/h).

Externer LED-Taster: ein kurzes Driicken des Tasters schaltet das System temporér
aus. Driicken Sie den Taster fir 5 Sekunden, wird das System bis zum néchsten
Zindungswechsel ausgeschaltet.

HINWEIS GPS Variante: Beim ersten Start des Fahrzeugs kann es eine
Verzégerung beim Ausschalten der Frontsensoren geben. Diese Verzégerung
istabhdngig vom Einbauort des Mastermoduls sowie der Wetterverhéltnisse.

B-Nutzung der Deaktivierung nach Zeit (Parameter 37) (bei EPS4019 ist dieser
Parameter werksseitg auf 20 Sekunden eingestellt)

Wenn Sie die Ziindung einschalten werden die Frontsensoren aktiviert.

Am Ende der eingestellten Deaktivierungszeit werden die Frontsensoren
deaktiviert, es sei denn, ein Hindernis wird erkannt. In diesem Fall werden die
Frontsensoren einige Sekunden nach der letzten Hinderniserkennung deaktiviert.
Aktivierung der Sensoren erfolgt in folgenden Fallen:

- Rickwartsgang wird eingelegt. (gelb/blaues Kabel Pin 7 an Riickfahrscheinwerfer)
-Druck aufden LED-Taster.

Externer LED-Taster: ein kurzes Driicken des Tasters schaltet das System temporar
aus. Driuicken Sie den Taster fir 5 Sekunden, wird das System bis zum nachsten
Zindungswechsel ausgeschaltet.

HINWEIS: es ist mdglich, das System zu deaktivieren, solange die Handbremse
gezogen ist. Dazu das weiss/blaue Kabel mit dem Massekontakt der Handbremse
verbinden.
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BEDIENUNGSANLEITUNG

HECKSYSTEM

Die Hecksensoren werden mit akustischem/visuellen Signal aktiviert wenn:
- der Ruckwartsgang eingelegt wird.

Die Hecksensoren werden deaktiviert wenn:

- der Ruckwartsgang nicht mehr eingelegt ist.

Funktionsweise:

- Hindernisse werden durch den Lautsprecher und die integrierte LED signalisiert.
- Bereiche R3, R2, R1, RC (siehe Bild unten) werden ebenfalls durch verschiedene
Toéne dargestellt.

- Reichweite der verschiedenen Bereiche kann entsprechend der Form des
Fahrzeugs angepasst werden (siehe dazu Kapitel PARAMETEREINSTELLUNG).

WARNUNG: trotz Einparkhilfe ist es unerlasslich den Fahrweg zu
kontrollieren. Das System kann sehr kleine und schlecht
reflektierende Hindernisse nicht erkennen.

Hinweis zu Parameter 61 und 62 ,,Fahrradtréager®:

Wenn der Parameter 60 auf Funktion 01 gestelltist, werden die

Sensoren - sofern ein Massesignal auf Pin 6 anliegt - NICHT

deaktiviert! Der Erfassungsbereich wird in diesem Fall, wie in den
Parametern 61 und 62 eingestellt, verandert.

Die ersten 100-130cm(je nach Einstellung) ab Sto3fanger

werden nicht iberwacht, ab dort beginnt die STOP-Zone.

(Zum Beispiel an Wohnmobilen mit Fahrradtradgern oder Fahrzeugen mit
sog. Heckklappenfahrradtragern hilfreich, da diese Uber die normale
STOP-Zone hinausragen kénnen)

ERFASSUNGSBEREICHE
(Werkseinstellung)

RCR1 R2 R3

RC = Dauerton

FC = Dauerton

Bereich FC F1 F2

Entfernung (cm)| 35 60 80 Bereich RC|R1|R2 |R3

Entfernung (cm)| 35 | 55 (115 |160
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PROBLEMLOSUNG

Tiefer Ton bei Ziindung EIN.

- Wenn nach dem Einschalten der Ziindung ein tiefer Signalton ertdnt, ist es nétig
das Fahrzeug zu stoppen.

Der Lautsprecher signalisiert einen defekten Sensor.

-Wenn einer oder mehr Sensoren defekt oder nicht angeschlossen sind, gibt der
Lautsprecher nach dem tiefen Signalton “n” Piepténe wieder, wobei “n” die Nummer
des defekten Sensors anzeigt, die entsprechende Position kénnen Sie BildA
entnehmen.

HINWEIS: Das Hecksystem gibt den ,Zahlton® erst wieder, wenn der
Ruckwartsgang eingelegtistund ERST DANN die Ziindung eingeschaltet wird.

=N W hH

Heckmodul

Anzeige eines defekten Sensors bei 2- oder 3-Sensor-Konfiguration des
Hecksystems

Prifen Sie die elektrischen Verbindungen und die Einstellungen des Moduls

(Stimmt die Einstellung mit der Anzahl der verbundenen Sensoren lberein?)

® O @ © o

Kein akustisches Signal

Wenn keine akustischen Signale wiedergegeben werden, tUberpriifen Sie zunéchst,
dass der Parameter 01 NICHT auf 00 steht. Priifen Sie danach den korrekten
Anschluss des Lautsprechers (siehe Seiten 10, 19).

Auspinnen von Steckern

0& Ausplnwerkzeug

Frontansicht

Wenn Hindernisse falsch erkannt werden, kann dies folgende Ursachen haben:

Sensoren verschmutzt (Schlamm, Schnee, |Sensoren mit einem geeigneten Tuch

Eis, etc..) reinigen

Sensoren zu tief installiert (siehe Seiten 4, | 9eneigte Halter verwenden um die Sensoren nach

11) oben zu neigen. Tritt das Problem weiterhin auf,
Parameter 25, 26 und/oder 29 andern.

Riickseite der Sensoren berihrt das Die Sensor-Rickseite darf das Fahrzeug

Fahrzeug. nicht bertihren!
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PROBLEMLOSUNG

Das Mastermodul zeigtim Display “Lo”
- Spannungsunterversorgung zum Mastermodul.

Das Mastermodul zeigtim Display “EL”
- Achtung: der Lin-Bus hat einen Kurzschluss. Priifen Sie die korrekte Position des
Kabels auf Pin 4 des Mastermoduls.

Das Mastermodul zeigtim Display “IF”
- Das Modul befindet sich Uiber eine W-LAN-Verbindung im Programmiermodus
(via Smartphone oder PC).

Das Mastermodul zeigt im Display “nl”

- Es handelt sich um ein GPS-Modul und es wurde nur der Dauerplus, nicht aber der
Zundungsplus angeschlossen ODER Parameter 04 versehentlich umgestellt von
00 auf01.

Das Mastermodul zeigtim Display “E1...E2...E3... E4”
-Alle Sensoren zeigen einen Fehler, wenn alle Sensoren angeschlossen sind,
handelt es sich wahrscheinlich um einen Kurzschluss in min. einem Sensorkabel.

Die LED im Klebetaster leuchtet nicht, eine Abschaltung passiert nur, solange
der Taster gedriickt wird.
- Die Anlage wurde als Heckanlage angelernt.

Technische Daten - Front- und Heckmodul

SPANMUNG ..ottt e et 9-30V
Stromaufnahme System EIN..........cccooiii e 36mA max
Stromaufnahme System AUS (Standby nach einer Minute)............c.cccccceen.ee. 5mA
TemperaturbereiCh.............oooiiiiiiiii e e -25/+70°C
UItraschallfrEQUENZ...........eeieiee e e e 40KHz
UbertragungSIrEQUENZ...........c.eveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 868 Mhz
Technische Daten Mastermodul
ST o =101 o 10 ] o TSRO UPRPPR 9-30V
Stromaufnahme System EIN..........ccooiiiiiii e 120mA max
Stromaufnahme System AUS ... OmA
TemperaturbereiCh. ... -25/+70°C
UbertragungSITEQUENZ...........c.covveeeuieeeeeeeeeeeeeteeee e e 868 Mhz
Technische Daten CAN-Modul
ST o =101 o 10 ] o TS USRI 8-16V
Stromaufnahme System EIN..........ccooiiiiiii e ca. 25 mA
Stromaufnahme System AUS........cocoiiiii e 0mA max
Stromaufnahme System Ruhemodus...........cccccceiiiiiiiiiiii, <100uA
TemperaturbereiCh. ... -20/+85°C

Bei Betrieb im Dauerstrom fallt das Modul in einen Ruhemodus.
Das Modul muss einmal CAN-Verkehr erkannt haben, bevor es in den Ruhe-
modus fallt.

HINWEISE
Der Hersteller ist fir Schaden oder Fehlfunktionen des Produktes oder der
elektrischen Anlage des Fahrzeugs aufgrund falscher Installation oder
Missachtung der Technischen Daten nicht zur Verantwortung zu ziehen.

_Der Hersteller behilt sich das Recht auf Anderungen vor (einschlieBlich
Anderungen von technischen Parametern beziiglich der Abmessungen der
einzelnen Modelle).
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ERSATZTEILE

Fir die Anlagen EPS4019, EPS4019F-GPS, EPS8019 und EPS-8019-GPS sind
folgende Ersatzteile verfiigbar:

Pos | Artikelnummer Inhalt

1A LL-EPS4019-MASTER & | Mastermodul OHNE GPS fiir 4019, 8019

1B LL-EPS4019-SLAVE ' | Slavemodul fur Laserline-Anlagen 4019 und 8019
(auch GPS-Varianten)

2 LL-EPS4016-SENSOR & Sensor fur Laserline-Anlagen 4016, 4019 und 8019
(auch GPS-Varianten)

LL-EPS4016/4019-BKIT & | Befestigungskit fiir 4016, 4019 und 8019
(auch GPS-Varianten):

4x Sensor Adapter innen gerade

0 (far 18mm und 16mm Sensoren)

4x Sensor Adapter innen schrag 22mm
(nur fur 18mm Sensoren nutzen)

4x Sensor Adapter auflen gerade 24mm
(nur fur 18mm Sensor nutzen)

4x Sensor Adapter aufen schrag 24mm
(nur fur 18mm Sensor nutzen)

5x Klebepad fir Sensor Adapter innen

1 Stk. Primer

Pl SLIE — @S]

12 LL-LAUTSPRECHER & Lautsprecher fur Laserline-Anlagen, drahtgebunden

19 LL-PUSHBUTTON 3 @ | Klebetaster mit LED 3

LL-EPS-SCHALTER = Schalter zum manuellen Abschalten der EPH

Mit einem Klick auf das Symbol & hinter dem entsprechenden Artikel in dieser
Tabelle gelangen sie in unseren Onlineshop www.a-a.de

Dateiname:
LL-EPS4019F-TY_Deu
Rev. 1.0

Seite 25



https://www.a-a.de/mastermodul-fuer-ll-eps4019-und-ll-eps8019.html
https://www.a-a.de/slave-modul-fuer-ll-eps4019-auch-gps-anlagen.html
https://www.a-a.de/Sensor-fuer-Laserline-4016.html
https://www.a-a.de/befestigungskit-fuer-ll-eps4016-und-ll-eps4019.html
https://www.a-a.de/Lautsprecher-fuer-Laserline-Anlagen-drahtgebunden.html
https://www.a-a.de/
https://www.a-a.de/
https://www.a-a.de/Schalter-fuer-A-5012.html
https://www.a-a.de/klebetaster-mit-led-3-kabel.html

	Seite 1
	Seite 2
	Seite 3
	Seite 4
	Seite 5
	Seite 6
	Seite 7
	Seite 8
	Seite 9
	Seite 10
	Seite 11
	Seite 12
	Seite 13
	Seite 14
	Seite 15
	Seite 16
	Seite 17
	Seite 18
	Seite 19
	Seite 20
	Seite 21
	Seite 22
	Seite 23
	Seite 24
	Seite 25

